
 

developdist 

roaddist 

Výber faktorov 

Voľba fuzzy klasifikácie 

Názvy výstupov po 

štandardizácii 

Weight 

Nastavíme priamo 

roadfuzz-ind 0.5 

developfuzz-ind 0.35 

landfuzz 0.15 

Voľba "No OWA" 

Cviko 2.11 

COSTFACTORS1 

ENVFACTORS1 

Decision Wizard 

Názov procesu:  

MOLA1 

Voľba počtu cieľov a 

ich názvov 

Výber faktorov pre cieľ 1 

Voľba fuzzy klasifikácie 

„NO“ pre obe (už sú 

štandardizované) 

Názvy výstupov po 

štandardizácii 

Weight 

Nastavíme priamo 

Equal 

costfactors1 0.5 

envfactors1 0.5 

Voľba "OWA" 

Sumár nastavení pre cieľ1 

Výstup: residential 

best1600residential 

Nastavenie váženého 

poradia 

1  0 

watercon 

landcon 
Výber obmedzení pre cieľ1 

Cviko 2.9 

3.časť 

residential 

Potrebné začiarknuť  

„Select best area for 

this objective“ 

Voľba hektárov 

v položke „Units“ 

a veľkosti (1600 ha) v 

„Areal requirements“ 

Pomenovať výstup 

watercon 

landcon 

Výber obmedzení pre cieľ2 

landfuzz 

landfuzz roadfuzz-ind 

Fuzzy 

Monotónne klesajúca 

sigmoidálna funkcia 

inflexné body 50, 800 

Fuzzy 

Monotónne klesajúca 

lineárna funkcia  

inflexné body 0, 1000 

developfuzz-ind 

industrial 

Potrebné začiarknuť  

„Select best area for 

this objective“ 

Voľba hektárov 

v položke „Units“ 

a veľkosti (600 ha) v 

„Areal requirements“ 

Pomenovať výstup 

Sumár nastavení pre cieľ2 

Výstup: industrial 

Voľba porovnávacích súborov 

Residential Industrial Ascending 

Industrial Residential Ascending 

best600industrial 

Nastavenie váh pre 

jednotlivé ciele: 

"Equal weight" 

 

Voľba hektárov v položke 

„Units“ a veľkosti v „Areal 

requirements“ 

pre residential (1600 ha) 

a 

pre industrial (600 ha) 

Pomenovanie celkového 

výstupu 

Výstup: molafinal 

raster 

molafinal 

tabuľka iteračného 

procesu 

CrossTab 

„Hard classification“ 

„Cross-classification image“ 

Pomenovať výstup 

best1600residential 

best600residential 

conflict 

Presun do 

oranžového 

rámčeka a po 

jeho vykonaní 

návrat späť. 


